
El bus r�pid (BRCat) entre Girona i Salt, "model europeu de

mobilitat urbana sostenible"

El projecte ha estat reconegut per Polis, la xarxa europea de mobilitat, com

a exemple d'innovaci� i planif icaci� urbana

La nova xarxa de corredors de Bus R�pid Catalunya (BRCat) entre Girona i Salt (Girona) s'ha situat com a "model

europeu de mobilitat urbana sostenible" despr�s de ser destacada pel butllet� del mes de gener de Polis, la

principal xarxa europea de ciutats i regions especializada en mobilitat urbana innovadora.La consellera de

Territori, Habitatage i Transici� Ecol�gica, S�lvia Paneque, ha destacat que el projecte conf irma que la

transformaci� de la mobilitat" no �s nom�s una q�esti� de transpor t, sin� de qualitat de vida, cohesi� social i

reequilibri de l'espai p�blic", recull el Depar tament en un comunicat aquest diumenge.Aquest reconeixement

situa el projecte com a exemple reprodu�ble per a altres ciutats europees que afronten reptes similars de

mobilitat, espai p�blic i sostenibilitat i Polis destaca el BRCat com una actuaci� que representa una

"transformaci� integral, combinant la mobilitat activa, la millora de la seguretat vial, el transpor t p�blic d'alta

qualitat i una redistribuci� de l'espai urb�". A m�s, destaquen que la intervenci� "reequilibra el carrer a favor de

les persones, prioritzant el passeig, la bicicleta i el transpor t compar tit alhora que es crea un espai urb� m�s

segur i inclusiu".Polis ha destacat especialment el car�cter "net i inclusiu" d' aquesta l�nia i Paneque considera

que �s un pas ferm cap a unes ciutats m�s segures i una mobilitat que posa a les persones al centre. Els

resultats obtinguts des de la seva posada en marxa, el novembre passat, reforcen el valor del projecte com a

model europeu: la l�nia L9-BRCAT supera els 3.000 passatgers diaris, la l�nia L4 ha incrementat la seva demanda

en m�s del 8% i la l�nia L3 mant� els seus usuaris habituals.
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